第二章．連線                          千里姻緣一線牽
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	1
	開啟通訊埠
	針對各個要自動輪呼文件或連線起動錄波的通信埠口，建立適當的通信協定。

	2
	關閉通訊埠
	關閉不用的通信埠口。

	3
	連接遠端站通訊
	讓中央站和某個遠端站建立連線關系，以便進行文件傳輸或即時監視的工作。

	4
	動態文件自動輪呼
	自動輪流向各個已開啟通信埠的遠端站查詢有無故障文件，若有就回傳到中央監控站指定的儲存裝置內。

	5
	PQVF文件自動輪呼
	自動輪流向各個已開啟通信埠的遠端站查詢有無新的PQVF記錄文件，若有就回傳到中央監控站指定的儲存裝置內。

	6
	相量PMU輪呼功能
	讀取遠端監測饋線的參數，設定傳輸饋線組別，並可寫入資料庫的相量參數表中。


第1節. 開啟通訊埠口

當埠口需要打開時，請在‘通訊埠口’方塊內選擇該埠口號碼，然後在右側的小方框內打勾，待所有要打開的埠口都設置完成後，再按下[開啟]鍵即可。

在開啟通信埠對話盒內，有一個表列會將所有通信埠的參數及是否開啟的標識顯示出來。

RS232 通信埠參數:57600,8,N,1 代表通信波特率為57600bps, DataBit=8, 無奇偶檢查, StopBit=1。
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網路通信埠參數：顯示該埠的IP及Port#。
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開啟通訊埠口對話盒

第2節. 關閉通訊埠口
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關閉通訊埠口對話盒

在上列『關閉通信埠口』對話盒內，勾選所有要被關閉的通信埠口後，接著按下【關閉】鍵即可。多站的錄波連線觸發，及動態文件/PQVF文件自動輪呼這兩類工作都會對所有開啟通訊埠口的遠端站動作，因此當某些遠端站不要運行這兩類工作時，就請關閉該通訊埠口。

第3節. 連接遠端站通訊

雖然中央監控站同時可能連接多個遠端站，但是當要對遠端站進行參數設置，卡片測試，文件傳輸，及打開即時監視窗口等工作時，都必須先指定好通話的對象。用戶可以利用本節所提供功能連接通話的對象。
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連接遠端站通信對話盒
在專線通信線路的狀況下，連接的程序是︰

	1
	用鼠標在上圖左側的‘遠端監測站表’內該站欄目上點選一下。

	2
	按[開始]鍵。這時建立通信（呼叫）的指令就會經串口送到遠端站。

	3
	遠端站接到正確的呼叫指令，便立即回應，也會回送出一組回答的指令。

	4
	中央站接到正確的回答指令後，便會在‘接收信息’的方塊裡顯示出“StnID=XX”的信息（這裡的XX是指遠端站的站碼），然後[接通]鍵就會變黑。

	5
	最後再按一下[接通]鍵，即可離開本對話盒，並與該遠端站進行各項通信聯絡工作。


在撥號通信線路的狀況下，連接的程序是︰

	1
	用鼠標在上圖左側的‘遠端監測站表’內該站欄目上點選一下。

	2
	按[開始]鍵，這時撥號的指令就會經串口送到數據機(MODEM)裡，同時撥號的指令也會在‘送出信息’的方塊裡顯示出來。

	3
	數據機(MODEM)透過通信線路送出信號到遠端站，準備接通兩端線路。

	4
	一旦兩端MODEM間的線路接通，MODEM會送出接通的信息到中央監控站，這些信息會在對話盒的‘接收信息’的方塊裡顯示出來。

	5
	隨後，中央站就會送出一組建立通信（呼叫）的指令經由串口到遠端站。

	6
	遠端站接到正確的呼叫指令，便立即回應，也會回送出一組回答的指令。

	7
	中央站接到正確的回答指令後，便會在‘接收信息’的方塊裡顯示出“StnID=XX”的信息（這裡的XX是指遠端站的站碼），然後[接通]鍵就會變黑。

	8
	最後再按一下[接通]鍵，即可離開本對話盒，並與該遠端站進行各項通信聯絡工作。


第4節. 動態文件自動輪呼

本節程序一旦打開運行，中央監控站便與所有已接通的遠端站建立動態錄波文件自動回傳的通路。遠端站一旦錄下一件故障記錄文件，便會立即傳回到中央監控站指定的儲存裝置裡。中央監控站透過PC本身的兩個串口、MOXA C218 八埠串口卡、網路，最多可同時和三十二個遠端站建立回傳的管道；若只利用PC的RS232串口，則同時只能和兩個遠端站建立回傳的管道。
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動態文件自動輪呼畫面
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當中央站的三個MODEM通信狀態燈（CTS，DSR，DCD）都點亮時，表示通信線路暢通，否則就表示通信有問題。

若三個燈都不亮，則表示計算機和MODEM間的通信線沒連接好，或MODEM有問題（如沒通電）；若只有DCD燈不亮，則表示MODEM的電話線沒接通。

如果發生三個燈都點亮，但是還是無法連上遠端站的情形，最有可能是兩端MODEM的波特率設置不吻合，其次可能是遠端站沒進入ADX3000錄波的程序（跳回DOS的工作狀態），或是遠端站ADX3000功能故障。

所有動態自動輪呼程序讀入的動態錄波文件會根據在主選單『系統』→『自動輪呼參數設定』功能的參數設置對話盒內的對應欄位所指定目錄下、再加上傳遞的站名與記錄的年份，打開站名與年份末兩位數的子目錄，如C:\ADX\DATA\S1\07。
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自動輪呼參數設定對話盒

第5節. PQVF文件自動輪呼

本節程序一旦打開運行，中央監控站便與所有已接通的遠端站建立穩態相量(PHASOR)文件自動回傳的通路。遠端站隨時錄下各組饋線的相量數據，而中央監控站每隔十分鐘就要求遠端站將這些數據傳回到中央站，所以只要運行本節程序，即可得到遠端站內各組饋線的相量數據。

中央監控站透過PC本身的兩個串口、MOXA C218 八埠串口卡、網路，最多可同時和三十二個遠端站建立回傳的管道；若只利用PC的RS232串口，則同時只能和兩個遠端站建立回傳的管道。

穩態PQVF文件自動輪呼畫面


穩態PQVF文件自動輪呼畫面

每個遠端站一接到中央站送來的PQVF文件回傳指令，就會立即將目前所有的PQVF文件名送到中央站，由中央站過濾掉那些已傳過的PQVF文件，只傳新記錄的PQVF文件。PQVF文件自動輪呼的畫面的說明如下所示︰



所有經PQVF自動輪呼程序讀入的穩態相量文件(*.PHA)會根據傳遞的站名與記錄的年份，在主選單『系統』→『自動輪呼參數設定』功能的參數設置對話盒內的對應欄位所指定目錄下打開站名與年份末兩位數的子目錄（如C:\ADX\PHASOR\LT\02）, 再將文件存放在這個目錄內的各個饋線號碼子目錄(如DHIW)下。

穩態相量文件的記錄內容包含一組饋線的三相電壓與三相電流的穩態相量數據和系統頻率。由這組三相電壓與電流的相量數據可求得實功，虛功，…等三十餘項電力數據。數據每秒﹙或兩秒﹚記錄一次，一天包裝成一個文件。用戶可利用EMOS 的穩態相量數據處理系統（PHASOR.EXE）軟體套件來處理這些數據，列印成日報；或轉換成文字格式的數據，讓其他軟體工具來處理。
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自動輪呼參數設定對話盒
第6節. 相量PMU輪呼功能

台灣電力系統於1999年發生729停電事故，美國、加拿大東部地區於2003年8月發生大規模停電，國內、外對於加強大停電事故之預防措施進行廣泛的討論，其中相量量測技術應用於電力系統之狀態監測乃為其中重要項目之一。使用相量量測（Phasor Measurement）技術監視系統狀態（含被監視母線、線路之電壓、電流大小與相角），係近年先進國家積極研究之方向，可提供調度人員EMS所不及之相關系統即時運轉資訊，作為調度、控制之參考，有助於電力系統之安全運轉及供電可靠度的提昇。針對一般工廠的電力系統而言、由於3周波即可得到一個穩態的VIPQF數據，所以除了對於一天24小時的電力使用狀態的清楚掌握外，也可以偵知一些不正常擾動的動態現象。

一旦中央監控站與遠端監測設備ADX3010系列產品建立起相量輪呼的連線後，遠端監測設備ADX3010系列產品就會自動每秒傳送一次每秒20組的三相饋線的相量數據到中央監控站，而中央監控站又會透過網路、把這些資料轉送給『相量代理系統』，『相量代理系統』則立即把這些資料插入到相量資料庫的對應該組饋線的歷史相量資料表內。

【註】：『電力品質及電壓驟降監測系統』是一套規模可由小而大的監
錄電力品質的網站系統。配合ADX3010 系列產品、再搭配資料庫與網站伺服系統所合組而成的全天候電力品質監測網站。除了可紀錄事故前後(如電壓驟降事件)的動態變化的電壓電流原始波形外，並可365天/24小時連續而完整周延地將每條監測線路的三相穩態VI電力相量數據(20組/秒) 儲存到資料庫的歷史相量表內。用戶可透過公司的企業網路(Intranet)，利用連網的任何一台PC，針對資料庫所紀錄下來的歷史數據或網站上的即時數據進行監視分析、或查閱壓降紀錄和觀察電壓驟降的詳細資料。同時、當現場發生壓降事故時，透過網站伺服器，用戶端PC的網頁上還可以跳出警示畫面與音響；甚至、也可以寄出電子郵件和手機簡訊通知遠方用戶。
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電力品質及電壓驟降監測網站的系統架構圖

一台ADX3010設備最多可以監測8組三相VI饋線，一個中央監控站最多可以監控32台ADX3010設備，因此、理論上一個中央監控站最多可以掌控32*8=256組三相VI饋線。用戶可以在中央監控站讀取轄下的所有監測設備的饋線狀態並且可以針對每組饋線，進行相量數據傳送與否的設定工作。

在主選單的『連線』選項下的『相量PMU輪呼功能』選項下包含五項功能選項：
1. 讀取遠端饋線參數

2. 相量輪呼參數設定

3. 傳送相量參數到遠端站
4. 啟動相量自動輪呼

5. 停止相量自動輪呼

工具列按鈕：
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第一項、讀取遠端饋線參數

當選擇『讀取遠端饋線參數』功能或按下 [image: image11.png]


 功能鍵後，中央監控站會重新要求轄下所有監測站傳回各站內的監測饋線的參數。
第二項、相量輪呼參數設定

當選擇『相量輪呼參數設定』功能或按下 [image: image12.png]


 功能鍵後，中央監控站會出現下列畫面，以表列方式顯示各站內的監測饋線的參數。
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R 4 52 1 1590 CURRENT 3P4l A Degres 1611 AR
T 10 |sw 4 52 2 1530 cURRENT 3P4y I3 Degres 1611 #TR
T |52 4 52 3 1611 VOLTAGE 34V &V Degree 161 K
* 12524 4 52 4 6901 VOLTAGE 3P4y g Degree 69 KV
T 13 |s2.Fs 4 52 5 0510 CURRENT 3P4l A Degres 6301 ]
* 14 |sewe 4 52 6 0620 cURRENT 3P4y I3 Degres 6301 A
15 |s2.F 4 52 7 0530 CURRENT 3P4l A Degres 6301 RS
* 16|52 4 52 s o540 cURRENT 3P4y I3 Degres 6301 L]
R 5 53 1 pTLA VOLTAGE | 3P4 7 Degree #IDTR
* 1o |5 5 53 2 Pt VOLTAGE 3P4y g Degree #IDTR
18 |5 5 53 3 T2 VOLTAGE 34V 7 Degree #2DTR
* 20 |saF4 5 53 4 28 VOLTAGE 3P4y g Degree #20TR
T2 |saFs 5 53 5 T3k VOLTAGE 34V 7 Degree #3DTR
* 22 |58 5 53 6 3B VOLTAGE 3P4y g Degree #30TR
T2 |s.F 5 53 7 FG3L CURRENT 3P4l A Degres | DTZA % 1
* 24 |55 5 53 s F638 cURRENT 3P4y I3 Degres  DTZB L2l
T 25 |sam 3 54 1 1630 CURRENT 3P4l A Degres 1611 RRILH
T 26 |saF2 6 54 2 1610 cURRENT 3P4y I3 Degres 1611 BETER
T2 |sam 3 54 3 1510 CURRENT 3P4l A Degres 1611 RILA
* 20 |s4F4 6 54 4 1611 VOLTAGE 3P4y &V Degree [
of
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監測饋線的相量參數表
每組饋線的相量參數內容包含：

	項目
	欄位名稱
	內容說明
	範例

	1
	Item
	饋線組的流水編號。當用滑鼠左鍵點選該項饋線組時，可以改變相量數據回傳與否的指示狀態：

[image: image14.png]


要求遠端站回傳該組饋線

      的相量數據

[image: image15.png]


要求遠端站不要回傳該組

      饋線的相量數據
	
[image: image16.png]




	2
	信號識別碼
	饋線組的流水編號，格式為『站碼．饋線序號』。
	S1.F1

	3
	通訊埠口
	中控站的通訊埠的號碼。
	3

	4
	站碼
	遠端監測站的站碼。
	S1

	5
	站址
	遠端監測站的名稱。
	新竹PS

	6
	饋線序號
	在一個監測站的該組饋線序號：1-N
	1

	7
	線路編號
	代表該組饋線的線路編號，以固定四個英數字來編碼。
	161N

	8
	信號種類
	電壓(VOLTAGE) 、電流(CURRENT)。
	VOLTAGE

	9
	接線方式
	三相四線式(3P4W)、三相三線式(3P3W)。
	3P4W

	10
	單位
	該組饋線的單位。
	KV

	11
	附屬單位
	每組饋線佔用3或4個信號的通道，如果第四個通道不是接中性線的話，則可改接成其他性質的信號，如激磁電壓、激磁電流、發電機角度、或其他信號。在這種的情形下，第四個通道就被稱之為附屬通道，而它的單位也就稱之為附屬單位。
	Degree

	12
	對應電壓
	如果是電流饋線組，本欄所顯示的是對應電壓的線路編號；如果是電壓饋線組，本欄則為空白。
	

	13
	通道一
	該組饋線的第一通道的名稱。
	

	14
	通道二
	該組饋線的第二通道的名稱。
	

	15
	通道三
	該組饋線的第三通道的名稱。
	

	16
	附屬通道
	該組饋線的附屬通道的名稱。
	

	17
	額定值
	該組饋線的額定電壓值或額定電流值。
	

	18
	相量還原比值
	相量數據包含實部與虛部兩部份，這兩部份都是以16bit的整數表示，當要被轉換成實際電壓值或電流值時，就必須乘以本相量還原比值。
	

	19
	頻率還原比值
	頻率也會以16bit的整數表示，若要再轉回實際頻率數值，同樣必須乘以本頻率還原比值。
	

	20
	附值還原比值
	附屬通道的數值也會以16bit的整數表示，若要再轉回實際物理量，同樣必須乘以本附值還原比值。
	

	21
	選定傳送
	本欄內容有兩種可能：星號*﹙傳送相量數據﹚、或空白﹙不送﹚，代表在遠端站的原本設定狀態。
	


第三項、傳送相量參數到遠端站
當選擇『傳送相量參數到遠端站』功能或按下 [image: image17.png]


 功能鍵後，中央監控站會出現下列畫面，以表列方式顯示各站內的監測饋線的參數。

[image: image18.png][Prompt Message: x|
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[連線] 是指中央監控站透過串列通信的方式和遠端站建立聯繫的通路，讓中央監控站能對遠端站進行各種監控的工作。[連線] 的菜單項目如右側六項所示︰





� EMBED PBrush  ���





� EMBED PBrush  ���





站碼





站名





Fn=已傳的文件數





顯示遠端站的工作狀態





接收通信狀態





發送通信狀態





MODEM的通信狀態燈﹙亮表正常﹚：


清除發送 – CTS (Clear To Send)


數據機就緒 – DSR (Data Set Ready)


數據載波偵測 – DCD (Data Carrier Detect)





� EMBED PBrush  ���





動態錄波文件名





已傳文件長度





文件總長度





傳完百分比





� EMBED PBrush  ���





站碼





站名





目前工作狀態





MODEM的通信狀態燈﹙亮表正常﹚：


清除發送 – CTS (Clear To Send)


數據機就緒 – DSR (Data Set Ready)


數據載波偵測 – DCD (Data Carrier Detect)





� EMBED PBrush  ���





相量輪呼參數設定





� EMBED PBrush  ���





文件總長





正在讀取的PQUF文件名：





DHIW �
饋線號碼�
�
0118 �
月份及日數�
�
PHA  �
副檔名�
�






總共要讀取155個文件，目前正在傳第31件。





� EMBED PBrush  ���





待讀文件名下拉方塊





打勾處





讀取遠端饋線參數





傳送相量參數到遠端站





停止相量自動輪呼





啟動相量自動輪呼
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